Zatacznik do Uchwatly Komisji Habilitacyjnej

z dnia 26 czerwca 2024 roku powotanej w postgpowaniu habilitacyjnym
wszczgtym na wniosek dr. inz. Wojciecha Kaczmarka,

w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych

w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

Uzasadnienie

Trzy spos$rdd czterech opinii sporzadzonych przez recenzentow dotyczacych osiagniec
naukowych, pozostatego dorobku naukowego, dziatalnosci dydaktycznej i organizacyjne;j
dr. inz. Wojciecha Kaczmarka zawieraja jednoznacznie pozytywne oceny.

Osiagniecia naukowe przedstawione we wniosku, zatytulowane Pozycjonowanie
i orientowanie obiektow w przestrzeni w warunkach dynamicznych, obejmuje cykl 4
wspotautorskich monografii opublikowanych w latach 2017-2022 przez Wydawnictwo
Naukowe PWN, cykl 13 wspotautorskich publikacji naukowych, atakze osiagnigcie
projektowo-technologiczne w postaci zaprojektowanego i wdrozonego modutowego
inteligentnego systemu chwytakow. Tematyka wskazanych prac dotyczy modelowania
trajektorii ruchu celu powietrznego, przeniesionego nastgpnie na problemy robotyzacji i
automatyzacji dotyczace $rodowiska robotow i ich programowania oraz robotyzacji
procesow przemyslowych. Ma ona duze znaczenie, przede wszystkim utylitarne, i bez
watpienia miesci si¢ w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Wigkszos¢ cztonkéw komisji uznata, ze osiggnigcia naukowe dr. inz. Wojciecha
Kaczmarka opisane w cyklu publikacji dotyczace opracowania algorytmoéw (i ich
implementacji komputerowej) pozycjonowania i orientowania obiektow w przestrzeni
w warunkach dynamicznych dla potrzeb rozwigzan militarnych i cywilnych, a takze
modelowania systemow robotycznych w technologii ,,cyfrowych blizniakéw”, o duzych
mozliwo$ciach aplikacyjnych, wnosi istotny wkltad w rozwdj dyscypliny inzynieria
mechaniczna.

Wszyscy cztonkowie komisji wysoko ocenili osiggnigcia Habilitanta w zakresie prac
wdrozeniowych w przemysle zbrojeniowym oraz w zakresie robotyzacji procesow,
aprzede wszystkim: wdrozenie w 2022 r. przeciwlotniczego systemu rakietowo-
artyleryjskiego krotkiego zasiegu PSRA PILICA do Sit Zbrojnych RP, w szczegdlnosci
opracowanie oprogramowanie komputera poktadowego oraz komputera obstugi zdalnej,
opracowanie we wspotpracy z firmg HITMARK w 2018 r. Modulowego Systemu
Inteligentnych Chwytakéw wyposazonego w elementy sensoryczne zapewniajace
automatyzacj¢ samego procesu oraz rejestracje istotnych parametrow procesowych,
wdrozenie w 2005 r. celownika programowalnego CP-1 do Sit Zbrojnych RP,
w szczegblnosci opracowanie oprogramowania systemowego. Ponadto Kandydat brat
udzial w opracowaniu szeregu demonstratoréw technologii, np. mobilnego robota
inspekcyjno-inzynieryjnego przeznaczonego do instalacji $wiattowodéw w rurach
kanalizacyjnych, czy tez analizatora do weryfikacji skladu wody basenowej. Komisja
uznata, ze osiggni¢cia te majg istotny wplyw na rozwdj dyscypliny inzynieria mechaniczna.
Komisja niezbyt wysoko ocenita pozostatg aktywnos$¢ naukowa Kandydata, potwierdzong
publikacjami. Jego cato§ciowy dorobek publikacyjny (z uwzglednieniem prac wykazanych
w cyklach publikacji) to 9 wspotautorskich artykutéw w czasopismach indeksowanych w
JCR (wszystkie w wydawnictwie MDPI), 4 wspodtautorskie wydawnictwa zwarte (raczej
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podreczniki niz monografie), 17 wspotautorskich rozdziatéw w monografiach, z czego 4
prace w materiatach konferencyjnych wydanych przez AIP Conference Proceedings, 12
wspotautorskich artykutow w czasopismach umieszczonych na listach MNiSW (bez
wspotczynnika wptywu IF), 58 artykutéw w innych czasopismach oraz 13 referatow
zamieszczonych w materialach konferencyjnych. Sumaryczny wspotczynnik wplywu
wyniost 26.5.

. Jako zadawalajace uznano wskazniki bibliometryczne dr. inz. Wojciecha Kaczmarka, a
mianowicie: liczbe cytowan publikacji (bez autocytowan) wg bazy Scopus wynoszaca 91
(61 bez autocytowan) oraz indeks Hirscha wg tej bazy — 6 (podobnie — wg bazy Web of
Science).

. Komisja wysoko ocenita udziat Habilitanta w realizacji az 16 projektow badawczych i prac
rozwojowych finansowanych ze zrodet zewngtrznych. Ws$rdd nich nalezy przede
wszystkim wymieni¢: 8 projektow badawczo-rozwojowych oraz 1 celowy finansowane
przez MNiSW, 3 projekty finansowane przez NCBiR w ramach Programu Operacyjnego
Inteligentny Rozwdj oraz Programu na rzecz obronnosci i bezpieczenstwa panstwa, a takze
3 projekty badawczo-rozwojowe we wspolpracy z firmami przemyslowymi. Na
wyrdznienie zastuguje projekt nt. Wykonanie oprogramowania komputera poktadowego
oraz komputera obstugi zdalnej dla Jednostki Ogniowej Przeciwlotniczych Systemow
Rakietowo-Artyleryjskich bliskiego zasiggu PILICA (...), realizowanego we wspotpracy z
Zaktadami Mechanicznymi Tarnow, ktérego byt wykonawca w latach 2017-2022 oraz
kierownikiem w 2023 r.

. Jako zadawalajaca oceniono aktywno$¢ naukowa Kandydata realizowang w innych
os$rodkach akademickich oraz naukowych. W 2023 r. odbyt 3-miesigczny staz naukowy na
Politechnice Warszawskiej, w zakresie wykorzystania robotow przemystowych oraz ich
wirtualnych blizniakéw w aplikacjach manipulowania obiektami, ktoérego efektem byt
referat konferencyjny. Ponadto Habilitant uczestniczyl w realizacji mig¢dzyuczelnianego
(WAT, Politechnika Warszawska oraz Politechnika Poznanska) projektu badawczego.

. Wysoko oceniono dorobek dydaktyczny i organizacyjny Habilitanta. Sktadaja si¢ na niego
miedzy innymi podrgczniki z zakresu automatyki i robotyki, opieka nad 16 studentami
studiujacymi wg. indywidualnego programu studiéw, petnienie funkcji promotora 100 prac
dyplomowych oraz promotora pomocniczego w 3 przewodach doktorskich, czy tez
opracowane 1 wdrozone Laboratorium Robotyki Zaktadu Mechatroniki Wydzialu
Mechatroniki, Uzbrojenia i Lotnictwa Wojskowej Akademii Techniczne;.
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