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WIZYJNY DETEKTOR UPADKOW | BEZRUCHU
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ZAtOZENIA WSTEPNE: WYKRYWANIE UPADKU WYKRYWANIE BEZRUCHU
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Celem pracy byto opracowanie aplikacji zdalnej detekcji upadkéw i bez-
ruchu, w celu wspomagania oséb starszych i samotnych. Rozwigzanie zo-
stato przygotowane w jezyku Python z wykorzystaniem zintegrowanego
srodowiska programistycznego Visual Studio Code. Kluczowym elemen-
tem w osiggnieciu zamierzonego efektu byto opracowanie wydajnych al- SYSTEM WIZYJNY Obserwacja punktéw tutowia i uruchomie-
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SPOSOB FUNKCJONOWANIA:
SZYBKA POMOC = WIEKSZE BEZPIECZENSTWO DLA SENIOROW | OSOB SAMOTNYCH
System wykorzystuje sie¢ neuronowq YOLO-POSE do mapowania ciata,
opierajqc swoje dziatanie na wielotorowej analizie danych: ID:1 STOI 2.0s
* Analiza kinematyczna: $ledzenie kqtéw zgiecia, wzajemnego potoze- orawe ok ewe oko
nia punktéw i dynamiki ruchu. prove uche ove vehe
* Analiza proporcji: dodatkowe kryterium oceny sylwetki, uodparniajgce
na potencjalne btedy detekgji prawe rom'e eve rame
Dzieki zastosowaniu tego rozwigzania, algorytm precyzyjnie klasyfikuje
poze osoby i przypisuje jej odpowiedniq etykiete. Blyskawicznie wylapuje prawy fokied lewy fokiec

anomalie, odrézniajqc sytuacje krytyczne od codziennych aktywnosci.
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ZALETY ROZWIAZANIA WIZYINEGO:

e Bezkontaktowo$é: Brak ucigzliwych urzgdzen na ciele i koniecznosci \
pamietania o fadowaniu.

prawe kolano lewe kolano

e Petna autonomia: Oglasza alarm nawet gdy poszkodowany jest nie-
przytomny lub nie moze sie ruszaé

* Wysoka precyzja: hybrydowa analiza (kgtowa i proporcji ciata) po-
zwala skutecznie klasyflkowaé pozy nawet przy nietypowym utozeniu
sylwetki

prawa kostka lewa kostka
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e Detekcja bezruchu: Wykrywa zastabniecia i osuniecia, ktérych nie reje-

WYNIKI DETEKTORA: SKUTECZNOSC | PRECYZJA

strujg inne systemy.

e Ochrona prywatnosci: Analizuje anonimowy szkielet, a nie nagrywa CZULOSC SPECYFICZNOSC
wizerunku osoby. (wykrywalno$é zdarzen) (minimalizacja fatszywych alarméw)

SKUTECZNOSC | PODSUMOWANIE:

Przeprowadzone testy jednoznacznie potwierdzajg wysokq jakos$é opra-
cowanego rozwiqgzania. System charakteryzuje sie czutoicig i specyficz-
noscig na poziomie przekraczajgcym 90%, co $wiadczy o jego bardzo
skutecznym dziataniu. Dzieki zaawansowanej analizie geometrii ciata i dy-
namiki ruchu, detektor skutecznie minimalizuje wystepowanie fatszywych

alarméw, gwarantujgc niezawodne wykrywanie rzeczywistych zagrozen. wysoka pewnos¢ wykrywania faktycznych niska liczba btednych zgtoszen i alarméw
upadkéw i bezruchu
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