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PROJEKT PROTEZY DLtONI STEROWANEJ SYGNALEM EMG

Celem niniejszej pracy byto opracowanie protezy dtoni sterowanej sygnatami EMG. W ramach projektu przygotowano model CAD, uktad
elektroniczny oraz oprogramowanie umozliwiajgce sterowanie protezg. Opracowany model wydrukowano z materiatu PET-G w technologii
FDM/FFF. Urzadzenie wyposazono w pie¢ serwomechanizméw TowerPro SG-92R, co umozliwia niezalezne sterowanie kazdym palcem. Do
budowy uktadu elektronicznego wykorzystano Arduino Pro Mini 328, analogowy czujnik EMG DFRobot Gravity, modut tadowania
akumulatorow Li-Pol, przetwornice step-up U3V40F5 oraz cztery akumulatory Li-Pol Akyga 1000 mAh potgczone réwnolegle. W ramach
pracy przeprowadzono rowniez obliczenia numeryczne protezy i wybranych palcéw oraz wykonano badania wytrzymatosciowe.

Przeprowadzono analize numeryczng catej protezy, w ramach
ktorej zidentyfikowano najstabszy punkt urzgdzenia. Wykonano
analize MES palca matego i Srodkowego, a nastepnie
przeprowadzono badania wytrzymatosciowe, ktoére wykazaty, ze
najstabszym elementem konstrukcji palcow jest miejsce
potaczenia paliczka dalszego z paliczkiem srodkowym.

Mechanizm dziatania protezy oparto na uktadzie ciegien
poprowadzonych wewnatrz konstrukcji dtoni i palcéw. Ciegna,
napedzane przez serwomechanizmy, umozliwiaty zginanie oraz
zamykanie palcow, natomiast powrot do pozycji wyprostowane;
zapewniono dzieki zastosowaniu gumek ortodontycznych
petnigcych funkcje elementow sprezystych.
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