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Projekt sktadanego chodzika rehabilitacyjnego, czterokotowego

Celem pracy byto zaprojektowanie czterokotowego chodzika rehabilitacyjnego z funkcjg sktadania, ktory bedzie wsparciem dla osob z
ograniczong mozliwoscig utrzymania rownowagi podczas chodu. Urzgdzenie ma zabezpieczaC uzytkownika przed upadkiem, a
rownoczesnie stanowi¢ wygodne podparcie. Zaprojektowany chodzik moze by¢ dostosowany do sylwetki dorostego pacjenta, poprzez
mozliwosC¢ zmiany jego znaczacych wymiarow. Przeznaczony do uzytku zewnetrznego jak i wewnetrznego, sprawowac bedzie rowniez
funkcje wspomagania przenoszenia ciezszych przedmiotow. Projekt poddany zostat analizie numerycznej metodg elementow
skonczonych, w celu sprawdzenia wytrzymatosci jego konstrukgciji. =

Rama chodzika zostata zaprojektowana w Autodesk Inventor z
ogolnodostepnych aluminiowych profili, ktorych dobér wsparto
obliczeniami  analitycznymi.  Cata  konstrukcja  zostata
opracowana zgodnie z wymaganiami norm dotyczgcych tego
typu urzadzen, co zapewnia jej zgodnosSC z obowigzujgcymi
standardami. Mechanizm skfadania, zoptymalizowany w Altair
nspire, gwarantuje ptynnosc¢ dziatania i minimalizuje objetosc
construkcji. Dodatkowe elementy, takie jak uktad jezdny,
namulcowy oraz uchwyty, zostaty starannie dobrane sposrod
dostepnych na rynku gotowych rozwigzan, a nastepnie
wprowadzone do modelu geometrycznego, co zapewnito ich
pethg kompatybilnos¢ z konstrukcjg. Dodatkowo, w celu
potwierdzenia wytrzymatosci i bezpieczenstwa,
przeprowadzono analize numeryczng na podstawie testu
obcigzenia statycznego wediug wymagan Miedzynarodowej
Organizacji Normalizacyjnej, na podstawie ktérej okreslono
wstepng wartos¢ maksymalnego dopuszczalnego obcigzenia
konstrukcji.
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W projektowaniu chodzika rehabilitacyjnego uwzgledniono
zarowno wiedze teoretyczng, jak i praktyczng, opierajac sie na
normach technicznych, literaturze medycznej oraz inzynierskich
metodach analizy konstrukcji. Istotne jest potgczenie ergonomii,
bezpieczenstwa i funkcjonalnosci, zgodnie z obowigzujgcymi
standardami. Przeprowadzone symulacje potwierdzity, ze
konstrukcja zachowuje swoje wtasciwosci wytrzymatosciowe, a
naprezenia nie przekraczajg granicy plastycznosci materiatu.
Wstepna analiza wskazuje na maksymalne dopuszczalne
. obcigzenie konstrukcji rowne 136 kg, jednak petna zgodnosc z
e | normami i doktadna ocena nosnosci wymagajg dalszych badan. W
obliczu tych wymagan, projekt chodzika ma potencjat do dalsze;
optymalizacji.

Model numeryczny oraz mapa rozktadu naprezenia zredukowanego
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