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»Projekt wkladek do butow, pozwalajacych na rejestracje nacisku stopy na
podloze w trakcie chodu.”

[ Wstep. || Prototyp. }
W ramach pracy przygotowano prototyp wkladki do butow Do wykonania prototypu postanowiono wykorzystac
pozwalajace; na pomiar nacisku stopy na podiloze w czasie popularng platforme¢ Arduino Leonardo oraz rezystancyjne
ruchu pacjenta. W tym celu przeanalizowano dostepne na czujniki sity FSR (ang. Force Sensitive Resistors). Potaczenie
rynku rozwigzania, dokonano przegladu literatury z zakresu Arduino FSR wykonane zostalo z uzyciem dzielnikow napiec
badan rozkladu nacisku stopy na podiloze oraz wykonano co pozwolilo na przeliczanie sygnatlu napigciowego ha
analize biomechaniki 1 anatomii stopy. Nastepnie na podstawie wartosci sity z wykorzystaniem wczesniej wykonanych
zebranych informacji przeprowadzono proces projektowania i krzywych kalibracyjnych.
wykonania prototypu uwzgledniajac Istotne anatomicznie
struktury stopy. Na proces projektowania sktadaty sie kolejne B Rozklad czujnikw:
e’[apy: ! A) przyérodkoy&’/a gzqéé piety,
— Wykonanie projektu wstepnego, n \9% Oybocrna onti priodostopis, 8
— Okreslenie rozktadu czujnikow, ) +— € D)przysrodkowa czgsé przodostopia, KL
, y E) paluch,
— Dobor komponentow, 1 »e) “/Y——H F)boczna czesé §rodstopia (tyh),
_ Ka“bracj al teSty Wstegpne, —_ G)srodkowa czes¢ przodgstopia,
g i ¥ H)boczna cze$é rodstopia (tyl),
- OptymallzaCja, T \ |) przysrodkowa czeg$¢ Srodstopia,
— Testy prototypu. . 8 J) palce.
[ Testy prototypu. |
600 Testy wykonane] wkladki przeprowadzone zostaly w
500 charakterystycznych utozeniach stopy I podzielone zostatly na
Z 400 statyczne oraz dynamiczne. W ramach testow statycznych
g Pronacia wkladka obcigzana byla podczas stania oraz siedzenia.
g 70 Kolejnym etapem byty testy dynamiczne w ktorych pacjent
g 200 ' wykonywat stopg typowe ruchy: obcigzania przdd-tytl oraz
100 o pronacji-supinacji. Ostatnim etapem bylo przetestowanie
0 wktadki podczas chodu co pozwolito na sprawdzenie odczytu
0 1000 2000 3000 _ 4000 5000 6000 7000 D Oj e dyn CZego Cyklu chodu.
— Przysrodkowa cze$é piety (A) —Boczna cze$é piety (B)
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—Przysrodkowa cze$é piety (A) —Boczna cze$é piety (B) —Paluch (E) —Srodkowa cze$é przodostopa (G)
—Przysrodkowa czesé piety (A) — Boczna czgéé piety (B) —Paluch (E) - Srodkowa cze$é przodostopa (G)
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	Slajd 1: „Projekt wkładek do butów, pozwalających na rejestrację nacisku stopy na podłoże w trakcie chodu.”

