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W ramach wykonywanej

pracy zostato stworzone
narzedzie umozliwiajgce pomiar krokéw uzytkownika w
czasie rzeczywistym wraz z wyswietleniem wykreséow
przyspieszen liniowych oraz predkosci kgtowych,
linlowych. Aplikacja pozwala na zapisywanie zebranych
danych pomiarowych do pliku z rozszerzeniem csv, dzieki
czcemu mozna je pozyska¢ z pamieci urzgdzenia |
przetwarzac¢ wedle potrzeb. W trakcie dziatania aplikacji
mozliwe jest wykonanie catkowitego resetu pomiaru.
Celem szybkiego porownania danych,
zaimplementowano funkcje wyswietlania wykreséw z
zapisanych plikbw c¢sv  zgodnie z zaznaczonymi
kontrolkami CheckBox.
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Liczba Krokow
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Przebieg wartosci w czasie
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Nazwij plik
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[ Algorytm zliczania krokow

Do opracowania algorytmu przeprowadzano serie
pomiardw umieszczajqgc urzqdzenie mobilne z aplikacjg
zbierajgcq dane z czujnikdw w kieszeni uzytkownika.
Wykorzystano wskazania po wszystkich osiach zarowno
akcelerometru i zyroskopu. Zaproponowany algorytm
ma ustawione progi dla przyspieszenia liniowego z
akcelerometru i predkosci kgtowej z zyroskopu. Schemat
blokowy algorytmu przedstawiono ponize,;.
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[ Podsumowanie

Prezentowana aplikacja moze by¢ dalej rozwijana.
Korzystne bytoby usprawnienie algorytmu zliczania
kroku przeprowadzajgc proby na kilku osobach i
roznych urzgdzeniach celem wypracowania
uniwersalnego rozwigzania. Opracowanie takiego
rozwigzania jest dosyC utrudnione ze wzgledu na duzqg
ilos¢  wymaganych zasobdw. Do zwiekszenia
funkcjonalnosci aplikacji mozna rowniez
zaimplementowac¢ mierzenie pulsu z wykorzystaniem
czujnikow.
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