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Wstepy projekt zdalnie sterowanej lekkie] platformy transportowej
wysokiej mobilnosci z systemem samozatadowczym

/" Celem pracy byto wykonanie wstepnego projektu zdalnie sterowanej platformy, posiadajgcej mozliwos¢ przetadunku i transportu
spaletyzowanych fadunkéw. Zdalnie sterowane naziemne platformy coraz czesciej wykorzystywane sg do prac w miejscach trudno dostepnych
lub niebezpiecznych. Maszyny takie w szczegdlnosci dobrze sprawdzajg sie w transporcie i przetadunku tadunkow spaletyzowanych. Gtéwne

zalety takich maszyn to ich stosunkowo niska masa wtasna oraz kompaktowe wymiary, co przektada sie na wysokg podatnosc¢ transportows.

Przeglad rozwigzan konstrukcyjnych

Wykonano analize rozwigzan dostepnych na rynku. Przeglad maszyn
prowadzony byt gtéwnie pod katem ich mobilnosci terenowej oraz

kinematyki i pola pracy osprzetu.

Koncepcjai model maszyny
Biorgc pod uwage postawione wymagania oraz wniosKi

sformutowane na podstawie analizy rozwigzan
konstrukcyjnych utworzono koncepcje, a nastepnie model
maszyny.

Wstepna analiza statecznosci

Okreslono potozenie krawedzi wywrotu platformy.
Na podstawie modelu maszyny wykonanego
w programie Solidworks okreslono wypadkowe
srodki ciezkosci cztondbw maszyny i okreslono
udzwig nominalny oraz graniczne katy wywrotu na
wzniesieniu.
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Obciazenia uktadu napedowego i dobér podzespotéow

Wyznaczono obcigzenie uktadu napedowego jazdy wynikajgce z podjazdu
w trudnych warunkach terenowych pod wzniesienie o0 nachyleniu 60%.
Na tej podstawie dobrano podstawowe podzespoty hydrostatycznego uktadu
napedowego. Rozpatrzono rowniez krytyczne obcigzenia sitownikow hydraulicznych
i dobrano ich srednice oraz przeprowadzono analizy ich kinematyki.

Pompa hydrauliczna ttokowa Silnik hydrauliczny ttokowy
osiowa Bosch Rexroth A4VvG  promieniowy Bosch Rexroth
Series 32 MCR3
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Obcigzenia weziow konstrukcyjnych

Wyznaczone zostaty obcigzenia wysiegnika
maszyny. Rozpatrzono dwie  konfiguracje
obcigzen: podczas pracy na rownym, ptaskim
podtozu oraz podczas jazdy wzdtuz wzniesienia.

Podsumowanie
» masa wtasna okoto 2050 kg;

Analiza wytrzymatosciowa elementu konstrukcji

Uksztattowano pod wzgledem wytrzymatosciowym
ramie wysiegnika. Analiza MES przeprowadzona

_ _  udzwig nominalny 1500 kg;
zostata przy uzyciu oprogramowania CATIA V5.

* Vmax = 10 km/h, osigganie
predkosci petzajgcych;

naprezenia dopuszczalne materiatu rodzimego

« zadowalajgca zwrotnosc

| zdolnosci terenowe;

. « bezpieczne manewrowanie
maszyng z fadunkiem na

wzniesieniach o nachyleniu
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My * transport maszyny na

Przypadek a) Przypadekb)  Przypadek c)
pochyleniu poprzecznym

holowanej przyczepie.

® Obcigzenie symetryczne

® Obcigzenie niesymetryczne

Specjalnosé: MASZYNY INZYNIERYJNO-BUDOWLANE | DROGOWE
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