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Projekt przenosnej bezzatogowej platformy ladowej
do transportu min

Koncepcja transportowania min

Cel i zakres pracy

[Sinik - (EI_}O !-J:Jﬂ-! Nt
Celem pracy bylo opracowanie projektu przenosnej bezzalogowej platformy ladowej do v,
transportu min. Praca obeymowata przeglad istniejacych rozwigzan konstrukcynych
przenosnych bezzalogowych platform ladowych oraz min stosowanych w Sitach Zbrojnych i B
Rzeczypospolite] Polskiej. Na podstawie przeprowadzonej analizy opracowano wlasne ( \X
qun?,gania sta‘wiane przienoénej fbfazz.alogowej platformy ladowej oraz Wbrano ming, ktora -_Miny MN-123 beds transportowane w dwéch
bedzie przewozona. Wariant szescio 1 czterokolowy platformy zostat poréwnany pod katem . , .

, . . .. : . o o] rzedach po 6 min na taSmociggu.

energochtonnosci podczas jazdy na plaskiej powierzchni, po wzniesieniu, skretu oraz

statecznos$ci. Po wyborze transportowane) miny opracowano alternatywne koncepcje transportu Analiza wytrzymalos’ciowa konstrukcji noénej
min. Po wyborze koncepcji transportu min obliczono zapotrzebowanie na moc dla tasmociggu, Obcigzenie maslasna wraz z fadunkiem Utraty styku kota z podtozem
na ktorym beda transportowane miny. Dobrano podstawowe elementy uktadu napedowego. | @
Przeprowadzono analize wytrzymalo$ciowa konstrukcji nosnej przenoénej bezzalogowej
platformy ladowe. W sposdb symulacyjny dobrano wymiary systemu zrzutu min oraz
sprawdzono jego poprawnos¢ dzialania.

Analiza oporow dzialajacej na przenosng bezzalogowa platforme

ladowa podczas jazdy
¢ 5

Do analizy wytrzymalosciowej przyjeto stop aluminium EN AW-6082 w stanie T6.

Analiza systemu wyrzutu min

e Model sklada si¢ z 4 rolek podpierajacych w tym jedne;j
napinajacej, napedowej 1 pasa.
A e Model pasa sklada sie z 172 ogniw.

e Geometria zostala zastagpiona brylami sztywnymi o jednorodne;j
gestoscl w calej objetosci elementu.

Fyi + Fyo +Fyz3 2 Fpy + Fp + Fs + K, +Fp + F Fyi+ Enp 2 Fpy + Fep + K + Fp + B

L L | | = Bt e Model ma 3 stopnie swobody, dopuszcza ruch miny
o R w plaszczyznie pionowej, poziomej oraz obrotu.
SER1) ,—H 1 l | ! Model koncowy "5:;‘;_5‘ * Symulacj¢ ograniczono do wyrzutu jednej miny.
L | R N e Srodki cigzkosci obiektow w srodkach geometrycznych.
il 11 i Podsumowanie
M R F .
; M -
G;'/ i ('j “ e Masa samej platformy 73 kg,
* ﬂ z systemem zrzutu 88 kg,
et = 1rvvY zaladowanej 132 kg.
1 , G e Wymiary platformy 1000 mm
Ti iT b | dhlugosci, 835 mm szerokosci,
G ' G T T 597 mm wysokosci.
M, = ‘uz (Ly — Ly + L) kgc M, = ”Z(‘[‘Z — L3)kge e Statecznosc poprzecgz(t)lﬂi 37°
z zapasem statecznosci :
M, = 326,86 Nm M, =~ 291,26 Nm p 0

e Pojemnos¢ akumulatora 23.4 Ah.

Wyznaczono obciazenie ukladu napedowego jazdy wynikajace z pokonywania wzniesien e (Czas pracy okoto 2 h.

o nachyleniu 60 %, podczas jazdy po powierzchni plaskiej przy maksymalnej predkosci oraz
obcigzenie uktadu podczas skretu.

e Zastosowano cztery silniki o mocy
1 kW z przektadniami planetarnymi
1:16.

e Statecznosc wzdhizna 30°
z zapasem statecznosci 30%.

e PBPL jest wstanie rozlozy¢ 9 grup
min z odleglosci 800 m na jednym
tadowaniu akumulatora.

e PBPL jest wstanie rozlozyc
9 rzedow 100 m pola minowego
z odleglosci 800 m na jednym
tadowaniu akumulatora.

Wyznaczono stateczno$¢ wzdluzng 1 poprzeczng poréwnywanych wariantow przy przyjetym
zapasie statecznosci 30%, kzs = 0,7.
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